Prislusenstvi pro montaz skriné K2095

Montazni thelnik
K dispozici jsou volitelné drzaky, které usnadiuji instalaci list do stojanu/skiiné s elektronikou.

- V8echny uhelniky jsou dodavany jako sada s montaznimi dily (bez listovych matic).
- Kratké uhelniky se obvykle pouZivaji v predni ¢asti Sasi a dlouhé thelniky v zadni Casti

Pfima montaz, obecna skfii (bez drzaku Accuride)

1. Ujistéte se, Ze strany télesa jsou rovnobézné a Ze boky Sasi jsou rovnobézné a kolmé ke skiini.
2. Pfipevnéte kolejnice k listam télesa a poté Sasi k listam.

3. Zkontrolujte, zda je pohyb Sasi plynuly a zda neni trhavy.

4.\ pripadé zaseknuti nebo pokud je pohyb kolejnic nevyhovujici:

- Uvolnéte Srouby na hlavnim prvku Sasi a poté na prvku podvozku.

- Pohybuijte jednotkou nékolikrat sem a tam.

- Pokud se vlastnosti chodu zlepsily, utdhnéte Srouby a znovu pohybujte sem a tam.

- Pokud se vlastnosti chodu zlepsily, utdhnéte Srouby a znovu pohybujte sem a tame.

- Pokud jsou vlastnosti chodu stéle nevyhovuijici, zkontrolujte rozméry télesa a Sasi

Montaz télesa elektroniky pomoci tihelnikt Accuride na nosnik

1. Zajistéte, aby boky skfiné byly rovnobézné a aby boky podvozku byly rovnobézné a sviraly pravy Uhel se skfini.
2. Pomoci montéaZnich sad a drzaki pripevnéte drzaky k prvkiim kolejnicové skfiné. Zadni Ghlenik volné naSroubujte.

3. Listy namontuijte do stojanu a zajistéte je tyovymi maticemi.

4. Namontujte liStu na Sasi.

5. Zkontrolujte, zda je pohyb Sasi plynuly a zda neni trhavy.

6.V pripadé zaseknuti nebo pokud je pohyb kolejnic nevyhovujici:

e Povolte Srouby na zadnich montaznich konzolach (obr. 1) a nastavte thel .
e Povolte Srouby na prvku podvozku (obr. 2).

e Uvolnéte Srouby na hlavnim prvku $asi a poté na prvku podvozku.- Pohybuijte jednotkou nékolikrat sem a tam.- Pokud se vlastnosti chodu zlepsily,
utahnéte Srouby a znovu pohybuijte sem a tame - Pokud jsou vlastnosti chodu stéle nevyhovuijici, zkontrolujte rozméry télesa a Sasi
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